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SEGURIDAD PRIMERO

PRECAUCION
/\ PRECAUCION
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4 CAUTION

Opening door
stops
machineg.
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damage

No not open
doors when

machine
running

E=




X

A

ROTATING PARTS AND HAZARDOUS VOLTAGE INSIDE
CAN CAUSE SEVERE INJURY OR DEATH.

Keep fingers clear of rotating machinery.
Disconnect power to all circuits before

opening covers

Use lockout ancd tagout procedures before

servicing.
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Electric Shovel 41 OOXP,C-

= Equipo electromecanico yxv’

= Funcién: Cargar camlone”" &% i
gran Tonelaje en el menor.‘..,"-tl‘
tiempo  _lioes ¢




P&H

Generalidades del Equipo:

Movimientos Principales, dependiendo del N\Lgdog_;:;
de trabajo A g

= Crowd (1 Motor)

= Elmovimiento de empuje (Ctowd) proporcm{_“"
fuerzade empuje necesaria para forzar elba', &
dentro del banco 5

= Swing (3 Motores)  Lon 2
= El movimiento de Giro (Swing) involucra girar la 3

i
sobreestructurade lapalahastaque el balde se VX
encuentre sobre el camion

= Hoist (2 Motores)

= Elmovimiento de levante (Hoist) eslatension
aplicada aloscablesde levante paratirar el balde a
travésdel banco

= Propel (2 Motores)*

= Elmovimiento de avance (Propel) se usap
reubicar lapalacon elfin de manteneré

o

«Ef f OYRREI9MIGBOPiadarespecto al bancosse







Sistema Empuje (Crowd)

\.

Motor (1) — Transmision
(individual)

Drive Armadura
(compartido)

= Crowd/Propel2
Convertidor Crowd
(compartido)

= Crowd/Propel2

Drive de Campo
(compartido)

= Crowd/Propel
Resolver angular
Cabina de transferencia

Conjunto Shipper Shaft-
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Sistema Empuje (Crowd'),}
el

Conjunto Mango- Motor-Transmisién-
Balde Pifion 2




Motores
de giro Freno ~3 =
de giro -

4 Motores

de levante

Ventilador Ventilador
de levante de levante

empuje  motor de
empuje
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Motor (3) — Transmision
(individual)

= Drive Armadura
(Exclusivo)

= Convertidor Swing
(Exclus)

= Drive de Campo
(Exclusivo)

= Resolver angular b e =
= Conjunto Coronade e < B -

Ver Video
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Sistema Giro

Motores
de giro Freno

de giro
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SERWCES

Sistema Levante (H0|

= Motor (2) — Transmision
(Compartida)
= Drive Armadura

= Hoist1l/Propell (Compartido)
= Hoist2 (Exclusivo)

= Drive de Campo (Exclusivo)
= Resolver angular
= Cabinade transferencia

= Convertidores
= Convertidor Hoist1/Propell
= Convertidor Hoist2

= Conjunto Tambor-Cablesde
Levante
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Sistema Levante (Hois
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Freno

e -
empUe  motor de
empuje

Ventilador Ventilador
de levante de levante
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Sistema Propulsioén (PropeT :

IR

= Motor (2) — Transmision
(Individual)

= Drive Armadura
= Hoist1l/Propell (Compartido)
= Crowd/Propel2 (Compartido)

* Drive de Campo (Compartido) ' =
~o. \
= Crowd/Propel \‘) :
= Cabinade Transferencia R
= Convertidores

= Convertidor Hoist1/Propell
= Convertidor Crowd/Propel2

= Conjunto Orugas - Lower
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Sistema Propulsmn (Prope‘Q d

Ventilador

Freno

Motor de
avance izquierdo

R

movil

Motor de
avance
derecho

Ventilador St
Transmision de

avance derecha



Ver Video
Interfase del

Operador

Joystick
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Controles Cabina Operado
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= Distribucién de Componentes =
Principa

Cabina de AItaﬂens 2 .,, .
"’é
Transformad o_,_r__ I -_
Cabina RPC R
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Motores de Giro

Tambory Tx de Levante

Cabina de
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Codigo de Locallzaci’

ELECIKLIEAL LIJMPI_INI-_NIE
CaTiiM 1 NOMEMCLATLIR

= Cadacomponente o camner
tiene una ubicacion e
en el esquemétlco E CONTROL CABINET

= Laprimeraletra S pe—
iIdentifica el Gabinet 4 [y, canmer

= Luego lalocalizacion Sl ha
d el SJ b 'En Sam b Iad O MOTOR CONTROL

CEMTER CABIMNET

del componente T

SUPPRESSION CABINET) /el

i !

(o OFERATOR'ES COOF

T TRANSFER CABINET

L LIFFEF




