
Curso Eléctrico  

Palas P&H 4100XPC 

  Codelco Andina. 

 
Generalid ad es d el Eq uip o  



Seguridad en el Equipo 



Seguridad en el Equipo 



Electric Shovel 4100XPC 

 Eq uip o  elect rom ecán ico  

 Función : Cargar  cam iones d e 

gran  Tonelaje en  el m enor  

t iem p o p osib le 



Generalidades del Equipo 

Movim ien t os Pr incip ales, d ep end iend o d el Mod o 
d e t rab ajo  

 Crow d  (1 Mot or ) 
 El m ovim ien t o  d e em p uje (Crow d ) p rop orciona la 

f uerza d e em p uje necesar ia p ara f o rzar  el b ald e 
d ent ro  d el b anco   

 Sw ing (3 Mot ores) 
 El m ovim ien t o  d e Giro  (Sw ing) invo lucra g irar  la 

sob reest ruct ura d e la p ala hast a q ue el b ald e se 
encuen t re sob re el cam ión   

 Hoist  (2 Mot ores) 
 El m ovim ien t o  d e levan t e (Ho ist ) es la t ensión  

ap licad a a los cab les d e levan t e p ara t irar  el b ald e a 
t ravés d el b anco   

 Prop el (2 Mot ores)*  
 El m ovim ien t o  d e avance (Prop el) se usa p ara 

reub icar  la p ala con  el f in  d e m ant ener  una p osición  
d e excavación  ap rop iad a resp ect o  al b anco   * En  m od o Prop ulsión  



Generalidades del Equipo 



Sistema Empuje (Crowd) 

 Mot or  (1) – Transm isión  
(ind ivid ual)  

 Dr ive Arm ad ura 
(com p ar t id o) 
 Crow d /Prop el2 

 Conver t id or  Crow d  
(com p ar t id o) 
 Crow d /Prop el2 

 Dr ive d e Cam p o 
(com p ar t id o) 
 Crow d /Prop el 

 Reso lver  angular  

 Cab ina d e t ransf erencia 

 Con jun t o  Sh ip p er  Shaf t -
Mango-Cor red eras 

 

Ver  Vid eo  

../Crowd.avi


Sistema Empuje (Crowd) 

Con jun t o  Mango -

Bald e 
Mot or -Transm isión -

Piñon  



Sistema Empuje (Crowd) 



Sistema Giro (Swing) 

 Mot or  (3) – Transm isión  

(ind ivid ual)  

 Dr ive Arm ad ura 

(Exclusivo ) 

 Conver t id o r  Sw ing 

(Exclus) 

 Dr ive d e Cam p o 

(Exclusivo ) 

 Reso lver  angular  

 Con jun t o  Corona d e 

Giro   

 

Ver  Vid eo  

../Swing.avi


Sistema Giro (Swing) 



Sistema Giro (Swing) 



Sistema Levante (Hoist) 

 Mot or  (2) – Transm isión  
(Com p ar t id a)  

 Dr ive Arm ad ura   
 Hoist 1/Prop el1 (Com p ar t id o ) 

 Hoist 2 (Exclusivo ) 

 Dr ive d e Cam p o (Exclusivo) 

 Reso lver  angular  

 Cab ina d e t ransf erencia 

 Conver t id ores 
 Conver t id o r  Ho ist 1/Prop el1 

 Conver t id o r  Ho ist 2 

 Con jun t o  Tam b or -Cab les d e 
Levant e  

 

Ver  Vid eo  

../Hoist.avi


Sistema Levante (Hoist) 



Sistema Propulsión (Propel) 

 Mot or  (2) – Transm isión  
(Ind ivid ual)  

 Dr ive Arm ad ura   
 Hoist 1/Prop el1 (Com p ar t id o ) 

 Crow d /Prop el2 (Com p ar t id o ) 

 Dr ive d e Cam p o (Com p ar t id o) 
 Crow d /Prop el 

 Cab ina d e Transf erencia 

 Conver t id ores 
 Conver t id o r  Ho ist 1/Prop el1 

 Conver t id o r  Crow d /Prop el2 

 Con jun t o  Orugas - Low er   

 

Ver  Vid eo  

../Propel.avi


Sistema Propulsión (Propel) 

Cab. De 

Transf erencia 

Zap at as 



Controles Cabina Operador 

Ver  Vid eo  
In t er f ase d el 

Op erad or  

Joyst ick 

../Cab Operator.wmv


Controles Cabina Operador 

Ver  Vid eo  

../LCC Walkaround 2.avi


Generalidades del Equipo 

 Dist r ib ución  d e Com p onent es 

Pr incip ales 
Cabina de Alt a Tensión 

Transf orm ador  Pr incipal 

Transf orm ador  Auxiliar  

Cabina RPC 

Cabina Conver t idora 

Mot ores de Giro 

Tam bor  y Tx de Levant e  

Mot ores de Levant e  

Cabina de cont rol 

Sala de Lubr icación 

Anillos Colect ores 

../4100BOSS Deck Plan.exe


Terminología e 

Interpretación de planos 



Código de Localización 

 Cad a com p onent e 

t iene una ub icación  

en  el esq uem át ico  

 La p r im era let ra 

id en t if ica el Gab inet  

 Luego la localización  

d el  Sub -Ensam b lad o  

d el com p onent e 


